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Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTIQUES

Inertie du moteur 0.05 kg.m?

Pression
max.

Puissance max.

cl O (2) 1

défavorable

cm3/tr [cu.in/rev.]lcm3/tr [cu.in/rev kW [HP] kW [HP] bar [PSI]
7 730 [44.5]| 365 [22.3]
8 837 [51.0]| 419 [25.5]
X o 9 943 [57.5]| 472 [28.8]
2 D 50 [67] 25 [34] 450 [6 527]
2 = 0 1048 [63.9]| 524 [32.0]
8 1 1147 [70.0]| 574 [35.0]
o
p 2 1259 [76.8]| 630 [38.4]
g 9 1263 [77.0]| 632 [38.5]
S 27 0 1404 [85.6]| 702 [42.8]
W 50 [67] 25 [34] 400 [5 802]
2 1 1536 [93.7]| 768 [46.8]
2 1687 [102.9 844 [51.4]
x o 629 [38.4]
5 DA 1048 [63.9] 50 [67] 25 [34] 450 [6 527]
8]
£ 419 [25.6]
3
3
E = 843 [51.4]
% g A 1404 [85.6] 50 [67] 25 [34] 400 [5 802]
o 561 [34.2]

@ 1°cylindree
8 28 cylindrée
* Voir option "M” pour vitesse supérieure.
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Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

CODE

cmd/tr [cu.in/rev.] Em3/tr [cu.in/rev.] ¢
7 730 [44.5]] 365 [22.3] Sans fixation 1 4 D
8 837 [51.0]| 419 [25.5] Avec fixation 2 ) 5 E
« - 1 cylindrée Echange  Twin-Lock™
5 9 o457 472 (288 2 cylindrées
& = 0 1048 [63.9]| 524 [32.0]
[}
3 1 1147 [70.0]| 574 [35.0]
[=]
© 2 1259 [76.8]| 630 [38.4]
[}
£ 9 1263 [77.0]| 632 [38.5]
5
o a 0 1404 [85.6]| 702 [42.8] ;
0
= 1 1536 [93.7]| 768 [46.8] Sans couvercle de distribution 0
2 1687 [102.9] 844 [51.4] Brides I1ISO 6162 DN 19
O DN13 1
< 629 [38.4] Ra.lccords 1ISO 9974-1 o
3 b Brides ISO 6162 DN 19
2 0 A 1048 [63.9] O DN13 2
£ Raccords ISO 1179-1 [2)
419 [25.6
é [25.6] Raccords 1SO 1179-1 3
o Raccords ISO 9974-1 4
P 843 [51.4] Brides ISO 6162
[ i
) DN19 7
g g A 1404 (85.6] Raccords ISO 11926-1 (1)
© 561 [34.2] Raccords I1ISO 11926-1 A
@ 1°cylindrée
8 28 cylindrée *
Distribution 1 cylindrée 1
Distribution 2 cylindrées & D Ratio 2 ‘
Twin-Lock™ E Ratio <2 Plaque simple INER K
. i Sans frei
(Sens Horaire) E Rat!o >2 ans frein Plaque renforcée 11
Distribution 2 cylindrées & G Ratio 2 Erei Coiffe de frein vissée Tl1[2
; ; rein
Twin-Lock™ H Ratio <2 © Coiffe de frein clipsée FIL[2
(Sens Anti-Horaire) J Ratio >2

6 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS

COMMERCIAL

Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11

P s
1 2 3 4 1 2 3 4 5
LIT TP LIl Tl T]
v Connexion
Sans cable 1 ‘g
0 Sans palier Sortie de cable a droite 2 M14 x 1.5 -g s
1  Sans fixation Sortie de cable a gauche 3 S 2
2  Fixation a oreilles Sans cable Q -% 1
7  Palier DYNA+™ Sortie de cable a droite R M10 x 1 g e
v Sortie de cable a gauche S g
Sans arbre 0 Sans fre-m 0 DYNA+T
5 x @24 sur 225 1 Avec frein 1
10 x @22 sur @225 2
8 x @22 sur @275 7
12 x @20 sur 8205 3 Sans Option ni Adaptation
10 x @22 sur @225 6 Joints élastomeére fluoré
10 x @24 sur @225 G Capteur de vitesse T4 (sans signal du sens de rotation)
Frein tambour Minéral P Coiffe de frein sans bouchon
(315 x 80) DOT3&4 Q Irrigation
Pour palier a arbre male A Palier industriel
Diamond™
Prédisposition pour capteur de vitesse
Distribution a double centrage

Sans goujon

Passage central

Drain sur le palier

Avec goujons + écrous

Milieu abrasif

Avec goujons

Peinture spéciale ou absence de peinture

Trous taraudés M

Arbres males

nlwin| - -

Etanchéité renforcée

Fixation jante spéciale

Haut rendement

Cannelures NF E 22 141

[

Traitement thermique superficiel de I'arbre

Cannelures DIN 5480

Haute vitesse

Capteur de vitesse TD (avec deux signaux fréquence

déphasés)

Capteur de vitesse TR (avec signal du sens de rotation)

Soft Shift™

=0l O |Z|l«|I|o|mO|o|®m>|ololNoulw|n ko

:
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Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Mode d’emploi :

Ce document s'adresse aux constructeurs des machines qui integrent les produits Poclain Hydraulics. Il décrit les caractéristiques techniques
des produits Poclain Hydraulics et en spécifie les conditions d'installation qui permettent d'assurer leur fonctionnement optimal.

Ce document inclut des remarques importantes concernant la sécurité. Elles sont mentionnées de la maniere suivante :

>

Ce document inclut également des instructions essentielles au fonctionnement du produit ainsi que des informations générales. Elles sont
mentionnées de la maniére suivante :

PR ®JebEBER

Nous rappelons que les vues projetées figurant sur ce document sont réalisées dans le systeme métrique. _‘_ ,a,
Les cotations sur les dessins sont exprimées en mm, ainsi gu’en inch (cotation en italique, entre crochets).

Encombrement moteur standard (1110) a 1 cylindrée éﬂ 86 kg [189 Ib] [112 kg [246 Ib]
v' 2L [120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]

349 max. [13.74 max.|

@ 295 max. [11.61 dia. max.] . 2184[8.59] il
15 [0.59]_ 515[2.03, R.L
| 14fos5]_ | 10 [0.39] *
g 1 B
nr,?i ;
| T =
>3 .8 XD
N B %S
ol O (R |»
o =g s
o3 B @ &
g o S 3]
) g S 1 g
@315 S _ —
[14.76 dia.] Gy ! e
|24 @225 | 215[0.85]

[ 2x4 0.89 dia. "0 603%) 335 max, [13.19 max] |

8 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 \

MOTEUR ROUE

Encombrement moteur standard (1110) a 2 cylindrées ﬁ‘] 90 kg [198 Ib] |116 kg [255 Ib]
‘rIﬂ 2L [120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]

Y_ A 1

365 max. [1 4.:1?_n::ax.il'

| o 218.4 [B.59]
103 1Y. @ 295 max. [11.61 dia. max]  15[0.59], " 77E03, )
[4.06]" Y ' 14 [0.55]_| || ME.64] | i
. | e 0039 1y
o o .
:E‘ b =
S5 - 2 -~ | = D XD
Vg § 2 a5 Hb !
5S | = e HErH- 4
= o L sz HD
=38 § 8 = HL J
8y = 2y s
{1 ! L
: S \ .
[14.76dia] | 18.5/0.65] | |, |
\ +0.25 1 j
\2a 022501 L | &
+ 0L 0098
[Z2x4 0.89 dia. -0.0033]
Encombrement moteur standard (1110) Twin-Lock™ ﬁ‘] 90 kg [198 Ib] |116 kg [255 Ib]
Y" 2L[120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]
RN ; AE 1 AR

- 365 ma:.ﬁd.-a? max.] .
B 218.4 [6.50] A1-R

103 R _1__\ A2.285 max. [11.61 dia. max.) 15 f0.59 "'I:l" 51 —'ﬁﬂgj—l——— i V
[.osp Ao o) 14 [0.55]_| L e A I 1
\ 1 10 /0.39] Y/ :

S, — =
1 ..__ - -‘! I Y.,
o e P Iz 0
i S 3 4 ?5 ~ :
| TR NEE )
O = 2 - B e %- = iE
b o =% | R
50 2 ﬁ L =il
[ o | &
g = = 137 o]
) & B :
3 . ! — F | B 1
@375 AN . M. @335 1 - b
[14.76 dia.] AZI _. (1319 dia ] Tg%.ﬁg.g;}?l L. N\az
4 +0.25 +0,0098 =TT
\ 2x4 @ 22,501 [2x4 0.89 dia. -0.0039] = SM 1513 -- B
B
C
D

() e

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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O Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes de paliers

1f1]1]o @225 @24 14

T2 3 4 [8.86 dia] [0.94 dia] [0.55]
P

1| 2]1]o @225 @22 14

T2 3 4 [8.86 dia] [0.87 dia] [0.55]
P

1]3|1|0| @1607 @2050 @250 1744  @2895 @20 12x 15
[6.33dia] [8.07dia] [9.84dia] [687] [1l40dia] [0.79dia]  M815  [0.59]

1ls[1]0 @225 @22 2 T |
T 2 3 4 [8.86 dia] [0.87 dia] [0.83]
P
L'_“ o
1[7]1]o @275 @22 14
T 2 3 4 [10.83 dia] [0.87 dia] [0.55]
P

Goujons

g

M18 x 1.5

mm  [in]
23[091] =

25 [0.98] r'_-fl _

26 [1.02]

[Ib.f

Différents
goujons

5 [0.20]

Lo el

Vis M12

(*) Les couples de serrage sont donnés pour les charges indiquées.
(1) Jante : couple de serrage proposé pour fixations jante (voile en acier Re > 240 N/mm2 [>34 800 PSI]).
(2) Standard : couple de serrage proposé dans les autres cas (flasque en acier Re > 360 N/mm2 [>52 215 PSI])

10 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11

Courbes de charges

Charges radiales admissibles
Conditions de mesure :

Durée de vie du roulement
Conditions de mesure :

Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamique : O tr/min [0 RPM], cylindrée code 0, sans
charge axiale & couple max.

L : millions de tours B10 a 150 bar [2175 PSI]
(pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée
™™ code 0, sans charge axiale.

Modularité et
Code commercial

PR P e D L B T R Y I G N P S B PG P
HEBD 14 N ', -~
1 2 3 4 P & /
: w1 2ol AR .
e - T S e e T i e am g
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| o e ]
2
HEBEO % o o e =
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= o m i .. 1 -ml T [ N
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I\
>

e L an oems e T T
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[ AL G I P L PR . R Lt 1. 1.1 1. 559
1 -
™ | | e
T foR’)
- s i L= g <
6]1]0] 4t * b 52
1 2 3 4 ” 4 /—- 3 2
it o - i i O
P __/ e
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o (NI IERR b ey rr .y .49
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i
k
i
¥

Freinage

Options
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O Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11

Variantes de paliers (suite)

@225
[8.86 dia]

8.6 dia]

12
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POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11

Courbes de charges (suite)

Charges radiales admissibles

Conditions de mesure :

Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamique : O tr/min [0 RPM], cylindrée code 0, sans
charge axiale & couple max.

Durée de vie du roulement

Conditions de mesure :

L : millions de tours B10 a 150 bar [2175 PSI]
(pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée
™™ code 0, sans charge axiale.

- i 4. 1. .9, 2. 4.7 - | L 3 I P L - L O
™ | saes0
e e
e | o
HEBD J_\ P
u Baat u |
T 2 3 4 Bieo L seom
" =i — il
M " . "
Fa ] s as ] a3 @8 IS0 Fa ] s as ] E k] Bl1] 0
- i 4. 1. .9, 2. 4.7 - | L 3 I P L - L O
1jPl3]0 e i
1]Q131]0 e 1%
11710 e | o
11Q1410 - -5
s i u_—.'.’,,-}“ ! i
1 2 3 4
. P @ __,_.--l'"'i: @
M " N "
Fa ] s as ] a3 @8 IS0 Fa ] s as ] E k] Bl1] 0
R P AR P2 2o U T = 4 B 4
e 0
L o sm L anam
- -
- L 308 b
k'
th- ki - 20 m/.t L
1T 2 3 4 . = - e o
i my
[ 4 ' —r— 4
a0 oa L] o ] T00 e L] B -0

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 \

MOTEUR PALIER

Encombrement moteur standard (2A50) a 1 cylindrée

114 kg [251 Ib]

& 88 kg [194 Ib]
yﬂ 2L [120 cu.in]

1.5L [90 cu.in]

380 max, [14.96 max.]

Modularité et
Code commercial

-
)7 [0.67] | 1
o 2333 [3.15] o LA
@ 295 max, [11,61 dia, max.] L Meaapen . | RL
/ e | [ &TS "
_____ 104, £ 1187 Ay X
' 1
1 s 9
' 3
= — [ v i | —_
g4 | g | | | XD 5
m: - o e D (O]
seq ;= I ot e s g o
= 8 3e8 i =
RN
o=t e
_oams {1 L .
el L 2622711020078 | =
i 366 max, [14.4 max B o
(206 0,09 dia 2% 66 max, [14.4 max.] B =
i
Encombrement moteur standard (2A50) a 2 cylindrées ﬂg 88 kg [194 Ib] [114 kg [251 Ib] 2
Yﬂ 2L [120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]
I-4-1
F@ foR%)
Lo =i P g
= 398 max, [15 28 max.] < 3=
- 2655[10.45] 2 B S2
L 2187 860 ¥ SE
100 1.Y @ 295 maoc. [11.61 dia. max,] |, 1827758 AR E%
f+.06) a5 | |, wes2me ;
nem | | 2810 X
i i ] = 1)
o i =1 |
e - |F 1 - XD
3 wed = - D =
' ts“%g?;g 5 TS WO [ O e =
= mE= ref ‘©
E- o] 3 L = ] Lt
a8 |= o
@ (=1 =1 @
L]
@ 375 r !
[14.76 i} 17 .11,
+ X
24 @ 225 -g;‘:-sI L 2335 [9.18] B
[2x4 0.89 dﬁa.ﬁm ke 366 max. [14.4 max] _| ©
(o]
5
15
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Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes de paliers

c

=
Cannelures DIN 5480
|2]A]s5]0] @Nominal 80 [3.15] R2.75 80
12 & 4 Module 3 [R0.11] BB -
. Z 25 .

Cannelures NF E22-141

[2]A]1]0] @ Nominal 75 [2.95] R2.75
L2 ¢ 4 Module 25 [R0.11] [276] F e
) z 28

Accouplement cannelé

N : @ Nominal.
Mo : Module.
Z : Nombre de dents.

Norme DIN 5480

Angle de pression 30°.

Centrage sur flancs.

Ajustement glissant (Qualité 7H).

Norme NF E 22-141

Angle de pression 20°.

Centrage sur flancs.

Ajustement glissant (Qualité 7H).

Déport Tolérance
Mo pm - [pin]
25 2 +103/0
' [0.08] [+4.055 / O]
3 0.85 +71/0
[0.0335] [+2.795 /0]

Tolérances générales : + 0.25 [+0.0098].
Matiere: Ex: 42CrMo4.
Traitement de durcissement pour obtenir R = 800 a 900 N/mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI].

16 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11

Courbes de charges

Durée de vie du roulement
Conditions de mesure :

Charges radiales admissibles
Conditions de mesure :

Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamique : O tr/min [0 RPM] , cylindrée code 0, sans
charge axiale a couple max.

L : millions de tours B10 a 150 bar [2175 PSI]
(pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée
code 0, sans charge axiale.

Modularité et
Code commercial

I i i ke b
200
- 000 a0
18
L 3000
1000 L=
—_—
[2]A]5]0] W=t
) ,____-l.n'_____________._-—-—"'-.um
L 10 D00 E—
- 0 g
1T o
@ ] oLl [] =
0 0 0 1 L] A0 0 ] =
(O]
&
(o]
o i b i ac i =
- o Lo oo
10
21A11}0 e (L 3o
T 2 3 4 Iw..--u-r''-._._____,_,...----""
P T 20 oo 5
L 10 000 s 2
5] 18 00 g
T —
e " (b o =]
30 ¥ m 1 B 10 20 3 g
(o]
=
G
i
k ‘52
Qo
0=
BE
o2
==
c - - So
G o T ©

[2]A]1]0] 9675 [381]

[2]A]5]0] 10125 [3.99]

Freinage

Options
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POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulairesMS11 - MSE11 \

HYDROBASE ET DISTRIBUTIONS

1123 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
_|—IIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
[MIs]efef1]

Encombrement distribution a 1 cylindrée 111 44 kg [97 Ib] 67.5 kg [148.5 Ib]
A | 2L
E

| 1 |2 | |48.9 kg [107.6 Ib] -72.4 kg [159.3 Ib]

0.75L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]

Modularité et
Code commercial

D D

1 2 3 1 2 3 :
*¢

" 177 max. [6.97 max.] S
2335 @ 295 max. [11.61 dia. max.] - 120775 L -
[319da]\ / 472188 1, . |/ R o
: 7027\, | o
\ /S X =
5 &
| 811 ’/_.-"
T3 1 0T
=X~ ;’ m l D KD
sl oy B . 5
3 b g i 3
o4 i o
Ngeeg e =
S g8 -
= 1 gl = g
3 = oy - g =
S 1 E
8 r SE11
[14.76 dia,] 1 oo 9.2 [0.36] 63max. _ B _
\ 2x4 @ 22,50 {hAE manl

[ 2x4 0.89 dia. 0 0035

c

Hydrobase et
distributions

B

C

D
Cannelures du bloc cylindre o
(suivant norme NF E22-141) _g
[}
i

Cote sur 2 piges
A av
75 [2.953] 5 [0.197]

%)
=
9
o
O
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POCLAIN HYDRAULICS

Encombrement distribution a 2 cylindrées

i

67.5 kg [148.5 Ib]

44 kg [97 Ib]

|2 |2 | |48.9 kg [107.6 Ib]

72.4 kg [159.3 Ib]

E

0.75 L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]

D D

1 2 3 1 2 3

Y_ A 1

T

194 max. (7.647 max] 1 y

1-¥ 1@ 295 max. [11.61 dia. max.] BETTYY . T
@335 R 110.7 [4.36] |7 AR
e, T, D 103 UL L HF
SN N /14.06] aranesll, A x
103 / s MY 47 O
[4.06] 3 51 N — -
i gl
20° Ei:: " ] | = E
[ b L] i ! XD 5
I - e E g O 3
. = = 1= 0 i P
2.D“E T E ____%__!______E’ ::'
— = [ I =
¥ 2 A od
20 = ] ) L&) o
b 1= =t s &
b T B
@375 - Lenih — 1
[14.76 dia.] 120204.73]
\ ond @ 22.5'3 <5 163 max. [5.42 max.]| . B

+0.0008
[2x4 0.89 dia. -0.0053]

Encombrement distribution Twin-Lock™

489kg 11076 Ib] [[F [1 [2] 724 kg [159.3 1]

5 Y“ 0.75L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]
LR ALAR
1 2 3 all L
2]E] | .
194 max. [7.64 max.]_
_ |120.2 [4.72]
103 1 @ 295 max. [11.67 dia. max.| 1107 [4.36] _ N 1
M09 103 a7.2[1.86] _ _ X
- [4.08] | | » i
< il ; A1-R
n= o > XD
E kit 20 E o Y
] » =
t 20° = —-tH- ] g
| :: m o9
8 il
2 » s 88
’ y 8 x
2 375 @ 335 1 ' P
[14.76dia ] 93 [3.66] [13.19 dia.] J06 [4.17], A2
163 max. [6.42 max.] B

(.25 {1 O0a8
2x4 © 22.5 0.1 [2x4 0.89 dig. -0.0039]

20
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POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulairesMS11 - MSE11

Encombrement distribution a 1 cylindrée avec
échange intégré

D D
1 2 3 1 2 3
&2 335

[13.19 dia] ",
' / X L
. ! 104.5

9315
[14.76 dia.] _ =
N2xd @ 22509
+, 0098
[ 2x4 0.89 dia, -0.0039]

Encombrement distribution a 2 cylindrées avec
échange intégré

D D

1 2 3 1 2 3

‘E“ 44 kg [97 Ib]

|1 |4 | |48.9 kg [107.6 Ib]

67.5 kg [148.5 Ib]

72.4 kg [159.3 Ib]

&

0.75 L [45 cu.in]

0.92 L [55 cu.in]

@ 295 max, [11.61 dia. max.|

SR

177 max. [6.57 max.

. 120.7 [4.75] _
a7.2[1.86] |,

1

L]

|

]
phplgdy

@ 287 [11.30 dia.]

i

L]

11.22 dia. -0.00¢

[

o

[ [
@ 285 -0.21

-

1

-

|_. 163 mas. [,
[6.42 max.]

44 kg [97 Ib]
|1 |4 | |48.9 kg [107.6 Ib]

67.5 kg [148.5 Ib]

72.4 kg [159.3 Ib]

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

fa
&

0.75 L [45 cu.in]

0.92 L [55 cu.in]

y
L}
H ‘:.IT'

84 max. [7.64 max], 1

Y
1.¥ @ 295 max. [11.61 dia. max.] . 146575 _
@ 335 110.5 [4.35] A-R
[13.19 dia ] X A 103 '
108 [4.06] a72[1.86], _ X
LAY
{4.06] i ' s [HTT =
" ' 113 £
- S5 =y e 2 3
I T . i XD=*%
] = g 1L ! D 2
a0° L] - ] :I T e &
1 = 7 ] | s =
A & ' i o
® - - o9
o ¥ ' (%]
2 : 8 8
t B
@ 375 y R Y
[14.76 dia.] — 51028 L120M4.72]
T GO09E 163max, _ B _
[2x4 0.89dVa. -0 oo3a] [6.42 max.|

o(O]|m

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

30/01/2013

21



Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Encombrement distribution a 2 cylindrées ou IBEI 48.9 kg [107.6 Ib] 72.4 kg [159.3 Ib]
Twin-Lock™
5 Yﬂ 0.75L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]
1 2 3 -
2 i d
AT AR AT AR
194 max. [7.64 max.
5 (-sm resennat 1 5
RT3l 14 [0.55] @ 295 max. [11.61 dia. max. | . 146[575] _
103 A 1105 [4.35] AR
{4.06] 4r21.86], X
LAY
i s11 AL
‘ JdJb=1 I et
20° | HHEZ | H g
: - = =1
F % I ] ¥ D xn I’.'I!i-
i = -~} ¥ T
- g ] :] I oy
20 = -—-——j-_— - - EF :j
' E - i =
b i | E oo
20" G s S e 0w
] 5 o
4 a T g
@ 375 ] SE11 1
[14.76 dia.] 120 [4.72]
+0.25
24022501 le 183amen. 1. B
+0.00648 42 max.
[2x4 0.89 dia, -0.0035] I
Echange
Lors d'une demande de codification, vous devez préciser les renseignements concernant le seuil du sélecteur et de la soupape.
Tiroir sélecteur Ap ‘
bar
Seuil du PSl]
sélecteur
bar [PSI] p2 |
8 [116]
P1
Soupape équipée il
P1 P2 -
bar [PSI]
13.5 [195] 1
18 [261] : . . - T —
22 [319] 25 [363] Q2

Q
L/min [GPM]
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Fixations chassis

+ = T - 1
| "
| = " _
= 8
= :I RS
- o O
s S Or L L T E
Zag 2 = T E
=/ . 38
5 B 25
=r =7
]
[0)
=]
2
S
8
o
=
DM (1)
Moteur roue [1i8252] 0.2
. 280 0.008 302 Ib.ft =
Moteur palier [11.02] [ ] [ ] 2
- [
(9 +0.3 [+0.012] E'
+0.2 [+0.008] 3
o
*: Valeurs min. selon couple et charge a transmettre. =

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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Raccords hydrauliques

connexions

DYNA+™

ISO 6 162 1ISO 6 162
DN19 PN400 M 18x15 M 16x15 M 16x15 M 4x15
DIN 3852 ISO 9 974-1
b=
°
=
> BSPP ISO 1179-1
:" [3/4" dia] [¥2" dia)] [3/8" dia.]
DIN 3 852 ISO 9 974-1 M 33x2 M 18x15 M 16x15

R-A 12 Y X X XD

I1SO 6 162 1ISO 6 162

8 DN13 PN400 M 18x15 M 16x15 M 16x15 M 16x15 M 14x15
) DIN 3852 ISO 9 974-1
£
B
)
o~

BSPP 1ISO 1179-1

[3/4" dia.] [¥2" dia.] [3/8" dia.] [3/8" dia.]

ISO 6 162 ISO 6 162
DN13 PN400 M27x2 M 18x15 M 16x15 M 16x15 M 16x15 M 14x15

DIN 3 852 ISO 9 974-1

M 10x1
M 14x15

A SRR
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POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulairesMS11 - MSE11

Rendements

Rendement total

Valeurs moyennes données a titre indicatif
pour la cylindrée code 0 aprés 100 heures

d'utilisation avec du fluide hydraulique
HV46 & 50°C [122°F].

0 10 20 30 40 50 60 TO

80 90 100 %

m:'}f;f /

300

200

100
50 =3

= 3000

- 4000

- 3000

= 2000

= 1000

0 10 20 30 40 50 GO TO

80 90 100 %

be &m

RPM

Hm
f’_,__JL e

e

MS11

MSE11

A

Couple réel de sortie

=T | it
RPAL
7000 | e 450 | s000
BO00 .__-——‘ﬂﬂ
— 350 -
<000 4000
300

4000 — 250 = 3000
3000 200 _ 2000
2000 150

100 | 1000
1000

50 100 150
gooo | = ¢ - 6000
7000 | ————1350 g
6000 | ——— 300
5000 — ) ] - 4000
4000 | = —— 200 - 3000
3000 | — 150 . 2000
2000
100
- 1000
1000
50 100 150

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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FREINAGE

Frein arriére

Désactivation de secours

g M16

40 N.m
DF  (103bf]

Principe du frein
C'est un frein multidisques qui fonctionne par absence de pression. Le ressort exerce un effort sur le piston qui serre les disques fixes et
mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage décroit linéairement en fonction de la pression de désactivation.

c

Couple de frein de parking a 0 bar au carter

(frein neuf)

Couple de freinage dynamique de secours a 0 bar au carter
(assure 10 freinages de secours max.)

Freinage de parking résiduel a O bar au carter*

Pression min. de défreinage

Pression max. de défreinage

Capacité

Volume pour défreiner

Dissipation énergétique maximale

* Apres utilisation en frein de secours

AN

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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Frein DYNA+™

Couple P [PS1] Couple
(Nm) @ 300 600 900 1200 1500 [ibfft]
15 000 - . . - n
‘ 10 000
/
'Iﬂ' m ((\.\ “e f"
" o 2 L 5 000
5000 { ¢ f
% /
o 0
0 20 40 60 B0 100 120

P (bar)

Principe du frein

Ce frein multidisques fonctionne de deux maniéres distinctes :

» Soit par absence de pression (freinage statique) : Le ressort exerce un effort sur le piston statique transmis au piston dynamique qui serre les
disques fixes et mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage décroit linéairement en fonction de la pression de
défreinage

« Soit par pression de freinage (freinage dynamique) La commande de freinage crée un effort sur le piston de freinage dynamique qui serre les
disques fixes et mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage croit linéairement en fonction de la pression de freinage

Cilz171s]1]

Freinage dynamique a commande hydraulique

Couple de freinage max. admissible

Pression pour obtenir le couple max. admissible

Volume nécessaire pour freiner

Débit mini. d'irrigation en utilisation du frein dynamique

Freinage de parking a commande hydraulique

Couple de freinage de parking (disques neufs)

Couple de freinage de parking (aprés 500 freinages dynamiques)
Couple de freinage de parking mini. nécessitant une rénovation
Pression max. de défreinage

Volume de défreinage

Conditions d’alimentation de défreinage en remorquage (sous 2L/min)
Couple de freinage dynamique de secours a 0 bar au carter
Dissipation énergétique max.

Valeurs indicatives, obtenues sur banc d'essai a inertie. Performances de freinage a valider sur la machine par le constructeur.
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Moteurs hydrauliques modulaires MS11 - MSE11

Frein tambour (315 x 80)

Diamétre des garnitures : @ 315 [12.4 dia.]
Largeur de la surface frottante : 80 [3.15]

Garnitures 315x 80
Matiere sans amiante BERAL 1518
Rattrapage d'usure Automatique

Freinage dynamique a commande hydraulique

Couple de freinage max. continu admissible

7 200 N.m [5 310 Ib f{]

Pression pour obtenir le couple max. continu admissible

71 bar [1 023 PSI]

Couple de freinage max. admissible

12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Pression pour obtenir le couple max. admissible

120 bar [1 740 PSI]

Orifice d’alimentation du cylindre de frein

Taille M14 x 1.5

Norme DIN 74234

Fluide

Minéral Oui P

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703 Non Q Vue face
Volume max. pour mettre les garnitures en contact 5,38 cm® [0,33 cu.in] a l'arbre

Frein de parking a commande mécanique

Couple de freinage max.

12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Effort max. admissible sur le cable

3800 N [854 Ibf]

Effort pour mettre les garnitures en contact

63,5 N [14,3 Ibf]

c e | . et A 10,5 mm [0,41 ']
ourse pour mettre les garnitures en contac B 12 mm [0’47 ,,]
A 12,5 mm [0,49 ']

B

Course max. avant rattrapage de jeu automatique

Oy B R

Pilotage

14,5 mm [0,57 ']

Les freins tambour peuvent étre pilotés par une commande hydraulique (frein de service) et par un cable (commande mécanique pour frein

de stationnement).

ANt
N

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options
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OPTIONS

£y SR

1 - Joints élastomeére fluoré

Remplacement des joints nitrile repérés sur la figure ci-dessous par des joints élastomere fluoré.

2-S-Q- 8- Capteur de vitesse installé ou Prédisposition

Désignation C
Capteur de vitesse T4 (sans signal du sens de rotation)

Capteur de vitesse TR (avec signal du sens de rotation)

Capteur de vitesse TD (avec deux signaux fréquence déphasés)
Prédisposition pour capteur de vitesse

[ IreINGINN

Longueur Y max. = 20.9
Nombre standard d’impulsions par tour = 56

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage
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3 - Coiffe de frein sans bouchon

Suppression du trou et du bouchon sur la coiffe.
(voir figure ci-contre)

5 - Irrigation
Ajout d'un drain supplémentaire sur le couvercle.

7 - Diamond™
Traitement spécial du coeur du moteur augmentant considérablement la résistance. Le moteur devient ainsi beaucoup plus tolérant avec les

dépassements temporaires des conditions limites d'utilisation.

9 - Distribution a double centrage

Cette option rend possible l'installation d'un moteur par l'avant ou l'arriere.

@290
[11.42dia.]

Li
44 _
1™ ™
165
™= oss]
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A - Passage central

Charge radiale x 0.75
Pas de couple transmissible par I'arriére

Modularité et
Code commercial

B - Drain sur le palier

Moteur roue

Moteur palier

D
mm [in]
Moteur palier 32.5 [1.28]
Moteur roue 112 [4.41]

C - Milieu abrasif (joint glace)

Hydrobase et
distributions

Certains milieux sont trés agressifs. Le joint glace permet de renforcer I'étanchéité du moteur.

A

E - Etanchéité renforcée 9
]
Nécessite un renforcement des joints et, dans le cas d'un moteur non freiné, une plaque arriére renforcée (R11 - épaisseur 8 [0.314] au lieu =
de 4 [0.157]). D
L
c D F P S
MIs[Ef1]1
n
<
R
o
O
—
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G - Fixation jante spéciale
Certaines combinaisons différentes des fixations standard définies en page 11 et 13 sont possibles.

A

H - Haut rendement

Etanchéité renforcée des pistons pour améliorer le rendement volumétrique.

ey

J - Arbre traité

Traitement thermique sur les parties hachurées.

Zones traitées

M - Haute vitesse
Dans certaines conditions, augmentation possible de la vitesse max. de 30% par rapport aux valeurs indiquées dans le tableau en page 2.

T - Soft Shift™

Le changement progressif de cylindrée (tiroir amorti)
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Treize filiales et un réseau international de plus’
de 150 distributeurs et partenaires... °
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801 478 120C
801 478 190D
801 578 103E
801 578 115S
801 578 127F
A07443Q
Non available
P A14242F

Poclain Hydraulics se réserve le droit d’apporter sans préavis, toutes les modifications qu'il jugerait utile aux produits décrits dans ce

document.
Les illustrations et les caractéristiques ne sont pas contractuelles.
Les informations contenues dans ce document doivent faire I'objet d’'une confirmation par Poclain Hydraulics avant toute

commande.
La marque Poclain Hydraulics est la propriété de Poclain Hydraulics S.A.
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