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Moteurs hydrauliques modulaires MS50

POCLAIN HYDRAULICS

cm3tr [cu.in/rev.]| cm3tr [cu.in/rev.]

CARACTERISTIQUES

1 (2]

3500 [213,5]| 1750 [106,7]

4008 [244,4] 2004 [122,2]

4 498 [274,3]| 2249 [137,2]

4997 [304,8]| 2499 [152,4]

5504 [335,7]| 2752 [167,8]

N|FR,|O|lWO]| 00|

6 011 [366,6]| 3 006 [183,3]

2752 [167,8]
4252 [259,3]<
1500 [91,5]

Cames alobes inégaux |Cames alobes égaux

3006 [183,3]
5010 [305,6]<
2004 [122,2]

@ 1°cylindrée
8 28 cylindrée

Inertie du moteur

1 kg.m2

Puissance max.

défavorable

kW [HP] kW [HP]

Pression
max.

bar [PSI]

450 [6 527]
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Moteurs hydrauliques modulaires MS50
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Moteurs hydrauliques modulaires MS50

POCLAIN HYDRAULICS

CODE

i | -
| 3
i (=

O 6

cm3/tr [cu.in/rev.]cm3/tr [cu.in/rev.]

Cames alobes
égaux

3500 [213,5]| 1 750 [106,7]

4008 [244,4]| 2004 [122,2]

5504 [335,7]| 2752 [167,8]

N|PFPr|O|l©O©|0WW]| N

[

[ [
4498 [274,3]| 2249 [137,2]
4997 [304,8]| 2499 [152,4]

[ [

[ [

6 011 [366,6]| 3 006 [183,3]

Cames a lobes
inégaux

2752 [167,8]
4252 [259,3]<
1500 [91,5]

3006 [183,3]
5010 [305,6]<
2004 [122,2]

D 18 cylindrée
8 2€ cylindrée

Sans fixation

Avec fixation

1 cylindrée

2 cylindrées o]~
m| O <-f—
<|= -—

Twin-Lock™
Twin-Lock™
ou
2 cylindrées

Sans couvercle 0
Brides SAE ISO 6162 DN 25 1
Raccords métriques 1ISO 9974-1
Brides SAE I1SO 6162 DN 32 6
Raccords métriques ISO 9974-1
Brides SAE ISO 6162 DN 25 7

Raccords ISO 11926-1

Distribution 1 cylindrée 1 . Plague simple Als]o
. Sans frein .
istribution 2 cvlind A Ratio 2 Plague renforcée RI5]0
Distribution 2 cylindrées - - ——
(Sens indifférent) B Rat!o <2 Coiffe de frein clipsée P]3]5
C Ratio >2 Freins 1412
Distribution 2 cylindrées & D Ratio 2 Coiffe de frein vissée T]5]0
Twin-Lock™ E Ratio <2 T]8]3
(Sens Horaire) F Ratio >2
Distribution 2 cylindrées & G Ratfo 2
Twin-Lock™ H Ratio <2
(Sens Anti-Horaire) J Ratio >2

31/07/2012



POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS50

COMMERCIAL

P S
1 2 3 4 1 2 3 4 5 &6
HEREpEEREEN
Frein tambour
Sans frein a tambour 0
0  Sans palier Sans cable 4
1  Sans fixation Sortie de cable a droite 5 K-L
2 Fixation a oreilles Sortie de cable a gauche 6
6  Moteur couple
\J
Sans arbre 0 Sans Option ni Adaptation
12 X @26 sur @425 1 Joints élastomére fluoré
10 x @24 sur @335 3 Capteur de vitesse T4 installé
10 x @24 sur @335 4 Irrigation
12 x @22 sur @275 5 Palier industriel
Minéral K Diamond™
Frein tambour (432 x 102) DOT L Prédisposition pour capteur de vitesse
A

Palier pour arbre

Plateau

Couvercle de distribution a double centrage

Passage central

Drain sur le palier

Milieu abrasif

Etanchéité renforcée

Sans goujon

Fixation jante spéciale

:

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Avec goujons + écrous

Traitement thermique superficiel de I'arbre

Avec goujons

Arbres males

wwp‘

Capteur de vitesse TR installé

Cannelures NF E 22 141 1
Cannelures DIN 5480 5
Arbre femelle a frette (moteur couple) L

Pour montage vertical (arbre en haut)

Zlon|le|lo|mo|lo|> oo vola|nv ko <

Options

31/07/2012



Moteurs hydrauliques modulaires MS50

POCLAIN HYDRAULICS

Mode d’emploi :
Ce document s'adresse aux constructeurs des machines qui integrent les produits Poclain Hydraulics. Il décrit les caractéristiques techniques
des produits Poclain Hydraulics et en spécifie les conditions d'installation qui permettent d'assurer leur fonctionnement optimal.

Ce document inclut des remarques importantes concernant la sécurité. Elles sont mentionnées de la maniere suivante :

N

Ce document inclut également des instructions essentielles au fonctionnement du produit ainsi que des informations générales. Elles sont

mentionnées de la maniére suivante :

PR ®JebEBER

Nous rappelons que les vues projetées figurant sur ce document sont réalisées dans le systeme métrique.
Les cotations sur les dessins sont exprimées en mm, ainsi gu’en inch (cotation en italique, entre crochets).

Encombrement moteur standard (1110) a 1 cylindrée

310 kg [682 Ib]

49

415 kg [913 Ib]

0
2xB @225 51 (2x8 0.88 i, 0004 -

-

]

[14.567 din. aor2e]

@34

6,00 L [360 cu.in]

4,50 L [270 cu.in]

v
. 590 max, |
@470 R E15
18,50 oia. ] [2.507

23,23 .|

™o
Lem~ .

31/07/2012



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS50 \

MOTEUR ROUE

Encombrement moteur standard (1110) a 2 cylindrées ﬁg 310 kg [682 Ib]

415 kg [913 Ib]

v 6001 [360 cu.in]

4,50 L [270 cu.in]

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

ERr
e .i_ .w
10 101 N 590 max. [23.23 max |
we 1 e TTESE Ty @470
TrAEl T 4 (1850 dia]
!i i’ 37
i B i’
:
1w 5 Hg
a 1§
1 12° ¥
I —_—
12 _n
=
12 =
a
LI
[T5.0% da ) — 2
;'s';?';}i&ﬂ" | @ 390 [15 ..:ism e Tt
: g T BT, 393 [15.47) - -
28 DRE5a) RPxE D.Bﬁ'd‘l:ﬂqmdf | L 570 [22.44] J
Encombrement moteur standard (1110) Twin-Lock™ & 310 kg [682Ib] [415kg [913 Ib]
Yﬂ 6,00 L [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]
RS AR 1 AR
101 101 1
sz A2 ST e a4ro
&L b 3 (1850 da
i L 12 i I
A T
L 12 ] i’
:
1w 5 Hg
! & 140
! 12" = =
I = ::l og
17 g
o ¢ B
L]
485 12 L A [ ac|
1508 da ) o 1 i
@440 b opeaer fl, L | [:]
[T 32 din] ':am;fs.asmgl Iﬂ‘l?a!I_' L2 08 30 "
oz i v L a3 [15.47] e T
2x8 @225.a) (FxB 0BFdaqood] | 570 [22.44)

n

T[8]3]

63,5 [2,50] 63,5 [2,50]
1835 [7,22] 1835 [7,22]

1480 [5,83] 159,0 [6,26] ‘I’
@375 [14,76 dia] @375 [14,76 dia]

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

31/07/2012




Moteurs hydrauliques modulaires MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes de paliers

mm [in]

1
al} T s
[2]2]2]0] 303 @26 24 "
12 3 4 [15,47] [1,02 dia.] [0,94] (U] =
P iyl
i 4 -

n 2335 335 @24 17
Tz s 4 [13,19 dia] [13,19] [0,94 dia.] [0,67]
.
=gl
(1] 4f1]0] 296 10x @24 17 %
Tz 3 [11,65] [10 x 0,94 dia,] 067 g i
P
[1]5]1]0] 275 348 (8+4) X @ 22 18
Tz 5 4 [10,83 dia] [13,70] [0,87 dia] [0,71]
.
396

45
1ozl [15,59] [L,77]

Goujons
= D o 0N
mm [in] N.m [Ib.ft]
M22 x 1.5 26 [1,02] 695 [512,6]
Différents
goujons 5 [0,20]
30 [1,18] 910 [671,2]
Vis M20 600 [442,5]

(*) Les couples de serrage sont donnés pour les charges indiquées.
(1) Jante : couple de serrage proposé pour fixations jante (voile en acier Re > 240 N/mm2 [>34 800 PSI]).
(2) Standard : couple de serrage proposé dans les autres cas (flasque en acier Re > 360 N/mm2 [>52 215 PSI])

10 31/07/2012



POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS50

Courbes de charges

Durée de vie du roulement
Conditions de mesure :

Charges radiales admissibles
Conditions de mesure :

Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamique : O tr/min [0 RPM], cylindrée code 0, sans
charge axiale & couple max.

L : millions de tours B10 a 150 bar [2175 PSI]
(pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée
™™ code 0, sans charge axiale.

Modularité et
Code commercial

S N T A, ) g4 9 4 2
4 e
a0 L s0000
00
s e g e
L=z
TEE = S i - ra
1T 2 3 4 ‘\ o
P hiad &m] - 30000 L ['Uﬂ] L%-mm §
9 L ) " ; P 5
500 306 1648 L] Bl MBE S0 500 300 100 ] 180 =300 S04 2
[e]
gl [ 4 4 g 4 [ 4 4 =
40 + o
000 L son
E ]
| a0 000 - L 80000
1131 N\ =
LI& g_
P 108 - 108 L . 5000 o
S
il il :
[ 3 ] L] Y e S
i ‘ =

- 0 B0 000

- A p

4000

= 0 0 3 S

I
o>
o
wlrl+~
Al OO
§ E &
| §>
£
]
E ¥ B
LAY
g
-
Hydrobase et
distributions

=

500 300 100 0 <100 360 500 o

a 180 =33D 500
- 1] 4 e - 4 - _! 4 f e ]
L B0 B0 - B0
w0 BT ()]
1Ik[3]o e 0000 2
TIL13]0 = s £ e ns s
= [1] = S
1 2 3 4 Lm -
P L] . a0 108 L%-nm
] Eﬂﬂ] L) L] L]
b 364 oo a <33 -300 -5 500 300 100 L] 1080 =3Bb 500

Options
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POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS50

MOTEUR PALIER

Encombrement moteur standard (2A50) a 1 cylindrée ﬁ‘] 265 kg [583 Ib] |370 kg [814 Ib]
<
Ya 6,00 L [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in] 20
R - o O
! | £ E
| kS g
1 Kl >
g5
| 2x10 G225 [25 10 0,68 din, o] - 678 maz. [26.60 max] = =3
aF | R 1 L oasoan RIS L 4005 p577 ©
E"E' L f b g f14.96 -:ndu-}i - 3??5”49‘} - 1
T / . 198 max |
i 750 mawx. |
= e )
e} >
& o
B 116.90] 5
1 = =8 ] — bl g
= + g
=S
i Y & - i
O 485 2 268 _| = ] (8
(Fo.00 m [70.55 dva ) : PN ac
oLz e - B | 5
RN 460 [ra 1] N = 2
2320057 " ese [2590 . s
5
N . , e
Encombrement moteur standard (2A50) a 2 cylindrées 225|265 kg 58316] |370 kg (814 1b] g
Tﬂ 6,00 L [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]
a1
e ;_ ; g g
oy et i 678 max. [26.69 max | = 0n-=5
Llansd Drpiome | = 480 [16.50] ] 4 83
2 360 218 3 I 437 [16.81] = e-g
[14.96 Sooscia ]| 386.5 [15.27] 0 ¢ Y 35
| 198 max, A A0 X o
Ao mae] | _ H T
i Tif FERER 2
o By : W
' }_ AR
H- %
o uw |2 £
L 3 § 4 o
oea == [
70 55 dia ) b b :1-8
@ 440 kol 12 | 29 [1.14] |2 a
0 2/ @ 403 i, ) L i
V7 I, BOssas | T 460 1811 -l
! ] [T587 dia. max,] ;_a‘f..‘.iﬁium,l' e -
[J .
=
Qo
o
(@]
T]8f3]

1480 [5,83] 159,0 [6,26] ‘I’
@375 [14,76 dia ] @375 [14,76 dia ]
63,5 [2,50] 63,5 [2,50]

1835 [7,22] 183,5 [7,22]

31/07/2012 13




Moteurs hydrauliques modulaires MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes de paliers
C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

[wlslslo] [ OO0 LT O] CITTTT]

c

Cannelures DIN 5480

|2]A]5]0] @Nominal 130 [5,12] R4
12 3 4 Module 5 [R0,16]
: Z 24
Cannelures NF E22-141
|2]A] 1] 0] @Nominal 130 [5,12] R4 oy M6
T 2 5 4 Module 375 [R0,16] X
. Z 33
i
[6[A[L] 0] @ 155 38 @340 | ks
»
123 4 [6,10 dia.] [15,28] [13,39 dia] == |
-
-
s

Accouplement cannelé

N : @ Nominal.
Mo : Module.
Z : Nombre de dents.

Norme DIN 5480

Angle de pression 30°.

Centrage sur flancs.

Ajustement glissant (Qualité 7H).

Norme NF E 22-141

Angle de pression 20°.

Centrage sur flancs.

Ajustement glissant (Qualité 7H).

Tolérance

pm_ [uin]

+87/0
[+3.425/ 0]

2,373
[0,0934]

+113/0

3,75
[+4.448 / O]

Tolérances générales : + 0.25 [+0.0098].
Matiere: Ex: 42CrMo4.
Traitement de durcissement pour obtenir R = 800 a 900 N/mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI].

14 31/07/2012



POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS50

Accouplement cylindrique a frettes

0,5
[0,0197]

R min. : 640 N/mm? [132 800 PSI]

Courbes de charges

Charges radiales admissibles D

urée de vie du roulement

Modularité et
Code commercial

[0)

Conditions de mesure : Conditions de mesure : 2

Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI] L : millions de tours B10 & 150 bar [2175 PSI] =

Dynamique : O tr/min [0 RPM] , cylindrée code 0, sans (pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée Q

charge axiale a couple max. mm code 0, sans charge axiale. g

i P S A UL TP |
300 =1 |
|- 80 Doo - |- &0 Doo

/ i

21A15]0 o / =

a0 000 | 40 002 ©

ARNAR _/—/“V/ .y

1 2 3 4 =

L 30 000 ine - 004 5'3

P o

1 =

—L NN || .
-] =0 L o A -]
i I PR R i PR e T o ST A P I S TP AP P LI
1o 300 —
T L 80 poo g 2
o
) ==
(6JAJL]O] - - ™ Lot - 53
1 2 3 4 L #0000 _‘_'_..--L'."_ eg
P . 4%
108 e i L 20000 5
=i
. 1
alll : B 11 L
* I 1) ol . ° 0 a0 o 40 B0
RO iy L] A AN
G

)

(@]

©

=

i ©

= T

c G +-l-n-|--
mm [in]

2]lAa]1]o 144 [5,67] 2

o

[Z]A]5]0] 144 1567] =

O

[GJATL]O0] 60 (2361
15
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POCLAIN HYDRAULICS Moteurs hydrauliques modulaires MS50 \

HYDROBASE ET DISTRIBUTIONS

D = P

1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

msTsTo] [ LT CLTT LT LT 1]
Encombrement distribution a 1 cylindrée & 145kg [3181b] | 230 kg [505 Ib]

v“ 2,20 L [132 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]

Modularité et
Code commercial

D D —
1 2 3 1 2 3 ¢(:]|D
1]2] | 1fa] | L
28 001
2xB @225.01 [2x8 080 dia, o0 Rtz | 219
£ 835 (e
198 [7.80) e
e
' i = o]
o§ 7 = 5
b s B -
3!3 | =
L E ¥ —
| = ]
R — ] -
L g s - |
a ] 1 s
v = @
= = =
B = 2
8
' = 5
o 485 ' iy 1o
fovoda) [ w0 | ©3% Bt e ——
[17.32 dinj [15.35 dia ] - '
L 299 [11.77) i

[T]e]5]

1480 [5,83] 159,0 [6,26] m
@375 [14,76 dia] @375 [14,76 dia]

63,5 [2,50] 63,5 [2,50]

Hydrobase et
distributions

g 183,5 [7,22] 183,5 [7,22]
Cannelures du bloc cylindre ®
(suivant norme NF E22-141) g
=
. ‘O
Cote sur 2 piges L

DA (%)% E 5
100 [3,937] 5 [0,197]

%)
=
9
o
(e}

31/07/2012 17



Moteurs hydrauliques modulaires MS50

POCLAIN HYDRAULICS

Encombrement distribution a 2 cylindrées

160 kg [352 Ib] | 246 kg [541 Ib]

D

1 2 3

D

1 2 3

+0.25 00
2x8 @225.01 [2x8 0.88dia 0o

Tﬂ 2,20 L [132 cu.in]

Y_ A

1
41
‘

] i

-

2,50 L [150 cu.in]

246 [9.68] - B
2055 [B.08
ne iﬂ |- ! . Y
- [4.65] - ‘_ D X
it :I ek
g - .
3 =
| o w
o=
3 ; AR
LI E = ==
3 J
i
-
P
2
& | | 1 1
Y. ec
i 2 ;
@ass 278 [ro.94] B [
[i9.09 dia ) j17.32 dia ) B 29 [11.77] % B
Encombrement distribution a 2 cylindrées symétriques & 173 kg [3801b] | 258 kg [568 Ib]
s . . . . va 2,20 L [132 cu.in]|] 2,50 L [150 cu.in]
Ce moteur n'a pas de sens préférentiel en petite cylindrée. —
L ;_ N
- 287 [11.30
L L A i 255 [10.04)
110 ™ B
L 228 (8,08 -8B .
Y f4.33) | L- L o
Y — & Lo,
L e
—— 2 ] i
F e S5 !
e |=
wm @9 = !
o = !
i 1 Y -
SO R =i = [ %]
] ; L =
L s L
53 o8 '
P F . ]
- 1 L)
R ' T

118

@375 [14,76 dia]

BT T 224 oy

-

311 [12.24)
320 max. [12.60 max] |

-

T]8]3]
159,
@375 [14,76 dia]

63,5 [2,50] 63,
2 183,5 [7,22] 183,

0 [6,26]

P

5 [2,50]
5 [7,22]

18
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POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS50

Encombrement distribution Twin-Lock™

160 kg [352 Ib]

246 kg [541 Ib]

Encombrement distribution Twin-Lock™ /2 cylindrées

2,20 L [132 cu.in]

2,50 L [150 cu.in]

& 4B5 max,
[15.09 .;J‘la.m.n.:.j.'f |

&
D D
1 2 3 1 2 3
HEE HEN
T | TR, |
298] 398
a4 g AZ-X

182 [7.18]

-

A1 A3
~A] A

- ZiB2fI0G5
_ R-A12257(889)
L A22055B09) _

310 max. [12.20 max] _

160 kg [352 Ib]

TR
i '
P vk, |

246 kg [541 Ib]

2,20 L [132 cu.in]

2,50 L [150 cu.in]

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

= ]
D D
1 2 3 1 2 3
s = R
{3981 (.98
AZX Y

38 5.
B#EEMI‘ e

_2TER[I00E).
- YoasTOET
R-A1 2257 [8.69] _
_ A2z055M.09 _

Hydrobase et
distributions

[15.09 dia.max | . " i
i |§
= Ha
- o
S 2 ©
08 (@)
L ©
=
L] ‘©
i
1182 465 -
- 310 max, (1220 max] _
(%]
=
2
o
()
T]8]3]
S 148.0 [5,83] 159,0 [6,26] m
@375 [14,76 dia] @375 [14,76 dia]
63,5 [2,50] 63,5 [2,50]
183,5 [7,22] 1835 [7,22]
31/07/2012 19




Moteurs hydrauliques modulaires MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Fixations chéassis

__J_.
=)

|
{
i
|
== M

Ra V Classe
pm [pin]
12,5
[0,49] 88

(1) 40,3 [+0,012]
+0,2 [+0,008]

*: Valeurs min. selon couple et charge a transmettre.

20 31/07/2012



POCLAIN HYDRAULICS

Moteurs hydrauliques modulaires MS50

Raccords hydrauliques

connexions

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

RL 1,2 X XT
ISO6162  ISO 6 162
1 onasss  1Seooraq DNZSPNAOO M22x1.5 ML8X1.5
DN3852  ISO6 162
(Dj 6 \orinoro 1S00orey DNS2PNA0O M22x1.5 M18x1.5
7 1S06162 106162 0 prang 7/8"-14 UNF 9/16"-18 UNF
SAEJ514  1SO 11 926-1
RA T2 % X
ISO6162  ISO6 162
1 onsses  1SO9974q DNZ5 PNA0O M22x1.5 M18x1.5 M18X1.5
@;1 ISO6162  ISO6 162
*
1 DN38s2  1SO9g74-1 DN2SPNACD M27x2 M20x1.5 M18x1.5
7« 1SO6162  1SO6162 o pvagg 1"1/16-12 UNF  3/4"-16 UNF  9/16"-18 UNF
SAEJ514  1SO 11 926-1
RAL A7 T2 % X
CIDE 1 SO6162  ISO6162 nG\ospnago  Me7x2  M22x15 M18x1.5 M18X1.5
DN3852 1SO9974-1
SO0 974-1 M14x1.5
Pressions max. MS bar [PSI] 450 [6 527] 1 [15] 30 [435] 30 [435] 120 [1 740]

*: Distribution symétrique uniquement

Freinage

Options

31/07/2012
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Moteurs hydrauliques modulaires MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Rendements

Rendement total Couple réel de sortie

— N.m
Valeurs moyennes données a titre indicatif b & Psi f,..-Ja'—v .
pour la cylindrée code O apres 100 heures fe——
d'utilisation avec du fluide hydraulique y
HV46 & 50°C [122°F]. i RPM

= 6000
*i0d — 450
30 000 — 400 L 20 000
oy 25 000
20 000 o [0
L 3000 250
15 000 = L 10 000
2000 10 000 —150
e 100 [ 5000
— L 1000 5000 ——
0 10 20 30 40 S50 60 7O BO 90 100 % ] 20 40 ] BO 100
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FREINAGE

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

m[sTsTo] [] [T T [eIels] LI T 11 CTTTTT]

Frein arriere

Désactivation de secours

T Mmi16

P 140 N.m [103 Ib.ft]

Principe du frein
C'est un frein multidisques qui fonctionne par absence de pression. Le ressort exerce un effort sur le piston qui serre les disques fixes et
mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage décroit linéairement en fonction de la pression de désactivation.

C

Couple de frein de parking a 0 bar au carter

(frein neuf)

Couple de freinage dynamique de secours a 0 bar au carter
(assure 10 freinages de secours max.)

Freinage de parking résiduel a 0 bar au carter*

Pression min. de désactivation

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

- , — [0)
Pression max. de désactivation =
Capacité c
Volume pour défreiner Sf
* Aprés utilisation en frein de secours

i _
(2]
=
9
o
@]
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POCLAIN HYDRAULICS

Frein arriere

Principe du frein

T42:
T50 :
T83:

T42:
P T50:
T83:

Désactivation de secours

M16
M20
M20

340 N.m [251 Ib ft]
440 N.m [324 b ft]
540 N.m [389 Ib ft]

C'est un frein multidisques qui fonctionne par absence de pression. Le ressort exerce un effort sur le piston qui serre les disques fixes et

mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage décroit linéairement en fonction de la pression de défreinage.

C

T]5]0]

Couple de frein de parking a 0 bar au carter

(frein neuf)

30 000 Nm [22 130 Ib .ft]

Couple de freinage dynamique de secours a 0 bar

au carter

19 500 Nm [14 380 Ib.t]

Freinage de parking résiduel a 0 bar
au carter*

22500 Nm [16 600 Ib.ft]

Pression min. de désactivation

12 bar [174 PSI]

Pression max. de désactivation

30 bar [435 PSI]

Capacité

450 cm? [27,5 cu.in]

Volume pour défreiner

* Apres utilisation en frein de secours

AN

135 cm? [8,2 cu.in]

T[8]3]
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Moteurs hydrauliques modulaires MS50

Frein tambour (432 x 102)

Diamétre des garnitures : @ 432 [17 dia.]
Largeur de la surface frottante : 102 [4,01]

C D
1 1 2 3

Garnitures

Matiere sans amiante

Rattrapage d'usure

Freinage dynamique a commande hydraulique

Couple de freinage max. continu admissible

Pression pour obtenir le couple max. continu admissible

Couple de freinage max. admissible

Pression pour obtenir le couple max. admissible

Fluide

Minéral

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703

Vue face
a l'arbre

Volume max. pour mettre les garnitures en contact

Frein de parking a commande mécanique

Couple de freinage max.

Effort max. admissible sur le cable

Effort pour mettre les garnitures en contact

Course pour mettre les garnitures en contact (frein neuf)

AN

Pilotage

Les freins tambour peuvent étre pilotés par une commande hydraulique (frein de service) et par un cable (commande mécanique pour frein

de stationnement).

Cable

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et
distributions

Freinage

Options

31/07/2012
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OPTIONS

£ SR

1 - Joints élastomeére fluoré

Remplacement des joints nitrile repérés sur la figure ci-dessous par des joints élastomere fluoré.

2 -S-8-Capteur de vitesse installé ou Prédisposition

Désignation C
Capteur de vitesse T4 installé 2 |
Capteur de vitesse TR installé (sens de rotation) S |
Prédisposition pour capteur de vitesse 8

Longueur Y max. = 15.1
Nombre standard d'impulsions par tour = 56

118,9 [4,68]
20°
2 cylindrées 1 cylindrée

Modularité et
Code commercial

Moteur roue

Moteur palier

Hydrobase et

distributions

Freinage

31/07/2012
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Moteurs hydrauliques modulaires MS50 POCLAIN HYDRAULICS

6 - Palier industriel

Réduction de la valeur de précharge des roulements d'environ 50% par rapport a la valeur nominale.

Traitement spécial du coeur du moteur augmentant considérablement la résistance. Le moteur devient ainsi beaucoup plus tolérant avec les
dépassements temporaires des conditions limites d'utilisation.

7 - Diamond™

A - Passage central

B
- E - mm [in]
480
< [18,90]
S

Charge radiale x 0.75

2 Vis M8 sur @ 80mm [3.14"dia.] —— & Pas de couple transmissible par I'arriére

diamétralement opposées
Profondeur de taraudage
12 mm min. [0.47" min.]

B - Drain sur le palier

D
mm [in]
Moteur palier
Moteur roue 159 [6,26]
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E - Etanchéité renforcée

Nécessite un renforcement des joints et, dans le cas d'un moteur non freiné, une plaque arriére renforcée (R50 - épaisseur 15 [0.594] au
lieu de 6 [0.237]).

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

m[sfsTo] [ [T ] [RIsTo] [T T T ] [ETTTTT]

Modularité et
Code commercial

()
=
o
—
G - Fixation jante spéciale >
Certaines combinaisons différentes des fixations standard. g
J - Arbre traité =
()
Traitement thermique sur les parties hachurées. =
o
—
=]
Q
s
o
=

Zones traitées

Hydrobase et
distributions

N - Purge sur le palier

Une vis de purge permet de monter le moteur verticalement, I'arbre orienté vers le haut.

Freinage

Options
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Treize filiales et un réseau international de plus’
de 150 distributeurs et partenaires... »

31/07/2012
801 478 124G
801 478 194H
801 578 107J
801 578 119W
801 578 131K
Not available

Not available

P A14246K

Poclain Hydraulics se réserve le droit d’apporter sans préavis, toutes les modifications qu'il jugerait utile aux produits décrits dans ce
document.

Les illustrations et les caractéristiques ne sont pas contractuelles.

Les informations contenues dans ce document doivent faire I'objet d’'une confirmation par Poclain Hydraulics avant toute
commande.

La marque Poclain Hydraulics est la propriété de Poclain Hydraulics S.A.

Plus d’'informations sur

POCLAIN HYDRAULICS



